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ran werden in einer
Ubersicht samtliche
Berechnungen nach-
vollziehbar  zusam-

mengefasst und
veranschaulicht. Im

Falle nachtraglicher
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tionen erneut vali-
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diert und der Benut-

zer auf unglltige

Dem Benutzer steht neben verschiede-
nen Konfiguratoren auch die Mdglichkeit
zur Verfligung, diverse technische Be-
rechnungen durchzufithren und deren Er-
gebnisse umgehend auszudrucken oder
abzuspeichern. Die benutzerfreundlichen
Berechnungsvarianten sind praxisori-
entiert, normgerecht ausgelegt (nach
EN 81-1 und EN 81-2/2000-05) und direkt
online durchfiihrbar. Alternativ kann das
Programm auf der firmeneigenen Do-
main installiert und somit auch im fir-
meninternen Intranet genutzt wer-
den.
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Nach der Durchfiihrung verschiedener
Berechnungen ist bereits im Menl er-
sichtlich, welche Berechnungen schon ge-
tatigt wurden und ob diese glltig oder
Uberhaupt zulassig sind. Im Anschluss da-
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Das Modul BE&F Compulift
bietet folgende technische
Berechnungen:
Fahrkorb
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GLOBAL VERFUGBARES ONLINE-PORTAL
FUR DIE AUFZUGSINDUSTRIE

Alle hier durchgefiihrten Berechnungen
erfolgen nach EN 81 Teil 2 8.2 und 8.23
bzw. EN 81 Teil 1 8.2.3.

Neben der freien | Dx [
Eingabe der Fahr- o

korbmale besteht
die  Mdaglichkeit, [u w o
aus bereits vor-
definierten  Stan- ;
dardgroken  ent-

sprechend der Nennlast zu wahlen.

Wird ein zuldssiger Wert unter- oder Uber-
schritten, wird dies deutlich sichtbar an-
gezeigt.

Ubersteigt die Gedrangelast die Nenn-
last, so werden abhangige Berechnungen
mit dieser durchgefiihrt.

Nach jeglichen Anderungen kann die an-
gezeigte Skizze per Mausklick den aktuel-
len Werten angepasst werden.

Seile

[Nequiv(t)] 5.00 [
[Nequiv(p)] 3.57 I
[K(p) 1.78 |

Nach Auswahl aller relevanten Daten
werden zundchst das Metergewicht, das
Seilgewicht und die minimale Bruchkraft
aus der Datenbank ermittelt. Anschlie-
Rend werden aus diesen Werten die Seil-
sicherheit sowie die Seilsicherheitsfakto-
ren errechnet.

seilsichernelt [S(f)] 4533 = 12.13]

Treibscheiben

Nachdem alle notwendigen Angaben —
wie beispielsweise Treibscheibendurch-
messer, Seilrillenform, Unterschnitt und

Anhand von Nennlast und FahrkorbgréfRe
wird die Fahrkorbflache Uberprift.

Zur Berechnung missen Nennlast, Fahr-
korbtiefe und Fahrkorbbreite angegeben
werden.

Wird ein fiir die Kalkulation grundlegen-
der Wert verandert, kann diese per Maus-
klick aktualisiert werden.
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Reibungswerte — vom Benutzer festge-
legt wurden, wird die Treibféhigkeit und
Flachenpressung per Mausklick kalkuliert
sowie alle anderen Zwischenergebnisse
angezeigt.

Rollen/Achsen

In Compulift werden die Rollendaten in
Abhingigkeit vom Antriebssystem (Seil,
Seilhydraulik, Hydraulik) ermittelt. Dabei
besteht die Mdglichkeit, Rollen hinzuzu-
figen oder zu entfernen. Auch hier steht
dem Benutzer zusatzlich zur freien Ein-
gabe eine umfangreiche Hersteller-

Die Losung fiir die Modernisierung von Aufziigen.

LICOMDRIVE™

Der Lift-Umrichter im Schutzgehause

fur die Wandmontage.

PLUG & PLAY

= Frequenzumrichter
= Rickspeisesysteme
= Umbausatze fiir

» Struckmeier, Vacon,

Dietz ...

= Gebersysteme

u
wes

23 Jahre Aufzugtechnik

Als kompetenter Vertriebspartner der Firma KEB
unterhalten wir ein grofles Lager von iiber 600
geregelten und gesteuerten Frequenzumrich-
tern in den Leistungsklassen von 0,37 -132 kW.

Industrie-Service Argauer GmbH
Aufzugtechnik / lift technology
Im Langen Kamp 1
D-32699 Extertal

Tel. 0049 5262 99104
Fax. 0049 5262 99105 P
info@isadrive.de

www.isadrive.de

datenbank zur Verfiigung, aus der er aus
vordefinierten Rollen wahlen kann. Ent-
sprechend lassen sich die Lager- und
Achsdaten definieren und anschlieRend
die vorhandene Achslast berechnen
(Abb. 4.1).
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Zunachst wird dem Benutzer die Mdglich-
keit gegeben, einen oder mehrere Rollen-
trager zu definieren. Nachdem dann noch
die Lager und Krafteinwirkungen be-
stimmt wurden, werden die Ergebnisse
grafisch und tabellarisch dargestellt.
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Bei der Berechnung der Filhrungsschie-
nen wird zwischen Fahrkorb- und Gegen-
gewichtsschienen (sofern vorhanden) un-
terschieden. Als Richtlinie dient die Norm
EN 81-1 und EN 81-2/2000-05.

Compulift differenziert zwischen den Be-
lastungsarten ,Fangen®, ,Fahren®, ,Bela-
den” und ,Rohrbruch” (bei hydraulischem
Antrieb), welche einzeln berechnet wer-
den kénnen.

Der Stoffaktor wird abhangig von den
Einstellungen fir die Belastungsart und
ggf. die Fangvorrichtung automatisch ge-
neriert.

Auch hier erfolgt die Auswahl der Fih-
rungsschienen anhand vordefinierter Pro-
fildaten.

Zudem bietet das Programm die Méglich-
keit, die Flanschbiegung flir Rollenfiih-
rungen (Punktlast) und Gleitfithrungen
(Flachenlast) zu bestimmen.
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Nach Definition aller gewiinschten Stit-
zen und individueller Auswahl des Last-
falles (beweglich, einseitig fest, beweg-
lich und fest, fest) pro Stiitze werden
samtliche Ergebnisse automatisch be-
rechnet. Hier wird der Anwender eben-
falls mit bereits vordefinierten Daten-
bankprofilen unterstiitzt, welche ihm die
Eingabe sehr erleichtern.

Anhand der bereits bekannten Anlagen-
daten ermittelt Compulift automatisch
alle Belastungsdaten. Lediglich die Be-
stimmung des Herstellers sowie des Ty-
pus liegt beim Benutzer. Aus dieser Aus-
wahl erstellt das Programm anschlieRend
eine Liste aller verfligbaren Puffer aus
welcher der Anwender dann bequem
wahlen kann.

Geschwindigkeitsbegrenzer

Identisch zur Fiihrungsschienenberech-
nung wird an dieser Stelle gleichermaRen
in zwei Gruppen, dem Fahrkorbbegrenzer
und dem Gegengewichtsbegrenzer un-
terschieden. Naturlich steht dem Anwen-
der auch hier neben der freien Eingabe
eine umfangreiche Datenbank zur Ver-
fugung.

Spanngewich £27 [N - Tansion 13 kg il
Iarendes

i 567] M

rasultiersess Klanmiraft — 345 (M

minimales Spanngewicht 255 66| M

min. bendtigte Klesmiraft 301 M)

Des Weiteren deckt Compulift in dieser
Kalkulation samtliche Fangrichtungen
(nach oben, nach unten, in beide Richtun-
gen) ab.

Tools

Unter ,Tools” steht lhnen ein Hilfsmittel
zur Hochrahmen-, Spanngewichts- und
Wellenberechnung zur Verfligung, in der
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Sie die jeweiligen Ergebnisse gleich bild-
lich angezeigt bekommen:

Hochrahmenberechnung

Home = Berschnunges & Tooks & Hochrshmen
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Hier kann zunichst gewahlt werden, ob
der Achsabstand berechnet wird und der
Umschlingungswinkel bekannt ist oder ob
der Achsabstand bekannt ist und der Um-
schlingungswinkel berechnet werden soll.

Je nach Auswahl andern sich dann auch
die Inhalte der Eingabegruppe und die Er-
gebnisse.

Es werden die Werte flr Seilabstand,
Treibscheibendurchmesser und Rollen-
durchmesser eingegeben.

Abschlielend erscheinen der horizontale
und der vertikale Achsabstand bzw. der
Umschlingungswinkel.

Die Ergebnisse sind abhangig von der ge-
wihlten Berechnungsmethode und wer-
den durch eine Grafik veranschaulicht.

Spanngewichtsberechnung

Die hier benétigten Angaben sind die Ge-
samtlange des Gestanges, der Hebelarm
zum Gewichtsstein, der Hebelarm bis zur
Mitte der Rolle, der Rollendurchmesser
und das Gewicht des Steins, des Gestan-
ges und der Rolle.

Es erscheint die reduzierte Spannkraft
und die dynamisch generierte Zeichnung
zum Spanngewicht.
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Wellenberechnung

Es erscheinen schon automatisch die Da-
ten des zuvor erfassten Berechnungsauf-
trages. Es besteht hier die Moglichkeit,

Isses nicht.

MS MIKROPROZESSOR-SYSTEME AG
TalangerstraBle 7 » 82152 Krailling

MIKROPROZESSOR
SYSTEME AG

Gleich neun auf einmal? Ist das nicht ein bisschen viel?

Denn an eine einzige Telefonleitung kénnen Sie bis zu
9 unserer Aufzugnotrufgerdte DIGIFON LIFTBOX an-
schlieBen. Ohne zusétzlichen TK-Dispatcher. Sondern
einfach so. Das spart Kosten. Einfach so: Das ist
nebenbei gesagt die Grundphilosophie der LIFTBOX.
Einfach so lisst sie sich z. B. frei programmieren, fern-
konfigurieren und fernupdaten. Einfach so entnimmt
sie ihre Spannungsversorgung aus der Telefonleitung
und braucht keinen Akku. Einfach so — wire das nicht
auch was fr Sie?

Rufen Sie uns an, faxen Sie oder mailen Sie uns: Wir
schicken Ihnen umgehend die DIGIFON LIFTBOX-Infos.

E-Mail: info@ms-ag.de

Tel.: 089-150 0110-0 « Fax: 089-150 0110-99
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Es werden das Widerstandsmoment, das
Biegemoment, das Drehmoment und das
resultierende Moment sowie die Biege-
spannung berechnet und in einer Grafik
dargestellt.

Dabei kann der Dienstleister selbstver-
standlich jederzeit individuelle Anpassun-
gen vornehmen und auf Kundenwunsche
eingehen.

Autoreninformation

Im Anschluss an sein
Maschinenbaustudi-
um an der FH Min-
chen  (Schwerpunkt
Prozessautomation)
war Dipl-Ing. (FH)
Dietmar Lingner, ge-
schaftsfiihrender Ge-
sellschafter der LIWE-
TEC GmbH bei dem
Unternehmen  Holt-
schmidt Entwicklun-
gen / Softwaretechnik
tatig. Von 1993 bis
2004 hatte er die
Funktion Leiter Soft-
ware Engineering bei der Wittur AG inne. Dabei
war er verantwortlich fiir die Erstellung eines
Programmsystems zur Generierung eines kom-
pleften / teilkompletten Aufzuges mit Einbin-
dung verschiedener Normen, technische Mach-
barkeitskontrollen, automatische Erstellung der
Fertigungs- und Anlagenzeichnung (CAD-Para-
metrik), Optimierung der Fertigungsprozesse
mit Zielsetzung auf Synergieeffekte innerhalb
der Gruppe und gegentber Kunden.

on 2004 bis 2008 war er selbststandig bei LITEC
Consulting mit der Entwicklung komplexer Web-
Applikationen. Seit 2008 ist er geschaftsfilhren-
der Gesellschafter der LIWETEC GmbH (ex. LITEC
Consulting), die Dienstleistungen im Bereich
Web-Applikationen und Erstellung eines online
Gebiude-Portals mit Schwerpunkt auf die Ausle-
gung von Aufzugsanlagen anbietet.
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GLOBALLY AVAILABLE ONLINE PORTAL
FOR THE ELEVATOR INDUSTRY
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generally  allowed.
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‘ all calculations will
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S — Lol [er ®l| |osmetie ed out to the user.
" s Finally all calcula-
e P tions can be printed

. 1 Normen and saved.
The user has placed at his disposal, be-  Compulift Module BE&F

sides different configurators, the possi-
bility to carry out different technical cal-
culations and to print or save the results at
once. The user-friendly calculation options
are practically orientated, standardized
(according to EN 81-1 and EN 81-2/2000-
os) and are realisable directly online. Alter-
natively, this programme can be installed
on the internal domain and so it can be
used in the in-house intranet.
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Drive Installation

After the performance of different calcu-
lations, you can see in the menu which
calculations have already been done, if

© Eleuntor
* Construction
Caleulation
* Car Cabin® o alright %
* Ropes®
* Traction Sheave® o No calculation
* Pullies I Axlos@ i
*Biadn . inadmissible
* Guids Rail @ " ecaleulation
s for this
Calculation for thi
* Overspeed Govsmulo o #
i order not possible
*® Tools
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offers the following technical
calculations

Car
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By means of nominal load and car size,
the car surface is verified. For this calcula-
tion the nominal load, car depth and
width are to be mentioned.

If avalue was changed, which is relevant
for the calculation, it can be updated per
mouse-click.

All executed calculations are carried out
according to EN 81 part 2 8.2 and 8.2.3. re-
spectively EN 81 part18.2.3.

Besides the free

e —
input of the car T
size you have
the possibility to | w [oy

choose from al-
ready predefined
standard dimen-
sions — depending on the nominal load.

1

An undercut or exceeded valid value will
conspicuously be shown. If the crowded
load exceeds the nominal load, depend-

e W

L]
N

NV

ent calculations will be executed with the
crowded load.

After any kind of changes the shown
graphic can be adapted — per mouse-click
—to the actual values.

Ropes

[Nequiv(t)] 5.00|
[Nequiv(p)] 357|
Ken ~ 1.78]

After the choice of all relevant data, first
of all the weight per meter, the rope
weight and the minimal rupture power
will be selected from the data base.

Then, from these values, the rope safety
as well as the rope safety factor are calcu-
lated.

Ropesafety [S(] ~  2523| = 17.63|

Traction Sheaves

After the determination of all necessary
information like traction sheave diame-
ter, rope groove form, undercut and fric-
tion values, the traction and surface pres-
sure will be calculated per mouse-click.
All intermediate results are shown as
well.

e wire)
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Pulleys/Axles

In Compulift, the pulley data is deter-
mined depending on the driving system
(rope, rope hydraulic system, hydraulics).
Thereby you have the possibility to add or
to remove pulleys. Additionally to a free
input the user has an ample producer
data base at his disposal, where he can
choose predefined pulleys as well.
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Corresponding to this, the bearing and
axle data can be defined and after that
the available axle load can be calculated
(drawing 4.1).

Eising Axie Load ™ 470880 | M Puim. e Lead " E300] M1
oo T piees Omus TH 50 iy
Beams
Mb max 42319 75| Nm]
X 778 | Imm]
: 0.94| < 1.52 | [mm]
ofB max] 71.29| = 105.0 | INmm?]
max.
Sabialiin ® L /1000 ©_.|i:2000

First of all the user has the possibility to
define one or more pulley carriers. After
determination of bearing and force ef-
fects, the results will be diagrammed and
tabulated.

Guide Rails
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At the calculation of these guide rails
there is distinguished between car rails
and counterweight rails (if available). As
guideline serve the norms EN 81-1and EN
81-2/2005-05.

Compulift makes a difference between
“catching”, “driving”, “loading” and “pipe
rupture” (at hydraulic driving), which can
be calculated individually. The shock fac-
tor depends on the adjustments for the
type of load and safety gear and is gener-
ated automatically.

Here too, the choice of the quide rails oc
curs by means of predefined profile data.

Moreover the programme gives you the
possibility to define the flange bending
for roller guides (point load) and slide
guides (area load).

Supports

After definition of all desired supports
and individual selection of the load case
(flexible, partially attached, flexible and
fixed, fixed) per support, all results will be
calculated automatically. In this case, the
user will be supported with already pre-
defined data base shapes which make the
input easy.
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Buffer

By means of already known system data
Compulift finds out all load data auto-
matically. Only the determination of the
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user as well as the type is at the choice of
the user. From this variety the programme
issues a list of all available buffers where-
from the user can choose comfortably.

Overspeed Governor

Equivalent to the guide rail calculations
there are distinguished similarly two
groups, the car governor and the over-
speed governor. Of course the user has,
besides a free input, a comprehensive da-
ta base at his disposal.

In addition to this, Compulift covers all
catch directions (upwards, downwards, in
both directions) in this calculation.

analon weigh
Terslon wulght "7 [N)- Tension 13kg 7]

Ettestive tensian weight — 57| M Minisium seaion waight —“ﬁ‘ il

Effective clanping foroe 3645 B Rigquired clamping fores 00| (N1

Tools

Under “tools” are provided facilities for
the calculation of high level frames, ten-
sion weight and shaft calculation, where
the respective issues are shown figura-
tively.

High Frame Calculation

Here you can choose whether the axial
distance will be calculated and the wrap-

1]
i

Elevator and escalator spare parts center
Ersatzteil-Zentrum fur Aufziige und Fahrtreppen

haver GmbH

ELEVATORSHOP"

Efeustrasse 6 | D-76228 Karlsruhe | Telefon: +49 (0)721 94 795 O | Telefax: +49 (0)721 94 795 55 | sales@elevatorshop.de | www.elevatorshop.de
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these statements or to make an inde-
pendent shaft calculation.
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around-angle is known or the axial dis-
tance is known and you want to have the
wrap-angle calculated.

According to the selection, the following
input group and the results will change.

The values for the distance between
ropes, traction sheave diameter and pul-
ley diameter are to be entered.

Finally the horizontal and vertical axial
distance respectively the wrap-angle ap-
pear.

The results depend on the chosen calcu-
lation method and will be illustrated in a
graphic.

Tension Weight Calculation
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The information you need here are the
total weight of the linkage, the lever arm
to the stone weights, the lever arm to the
middle of the pulley, the pulley diameter
and the weight of the stone, the linkage
and the pulley. There will appear the re-
duced tension force and the dynamically
generated drawing of the tension force.

Shaft Calculation

Automatically the data of the previous
registered calculation order appear. Here
you can have the possibility to adopt
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The section modulus, the bending mo-
ment, torsional moment and the result-
ing moment will be calculated and illus-
trated in a diagram.
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Thereby it is, of course, possible for the
service contactor to make individual ad-
justments at any time and can agree to
the customer's request.
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